
ABB机器人的基本操作

本章内容：
Ø 机器人示教器的使用
Ø 常用信息与事件日志的查看
Ø 数据的备份与恢复
Ø 机器人的手动操作



认识示教器

        示教器是进行机器人的手动操作、程序编写、参
数配置以及监控用的手持装置，也是最常打交道的机器
人控制装置。



(1)设定示教器的显示语言

        示教器出厂时，默认的显示语言是英语，为了方便操作，下面介绍把显示语
言设定为中文的操作步骤。





(2)设定机器人系统的时间





(3）正确使用使能按钮

使能器按钮位于示教器手动操作摇杆的右侧

使能器按钮的作用：
使能器是工业机器人为保证操作人员人身安全而设置的。
只有在按下使能器按钮，并保持在“电动机开启”的状态，才可对

机器人进行手动的操作与程序的调试。当发生危险时，人会本能地将使能器
按钮松开或按紧，机器人则会马上停下来，保证安全。



操作者应用左手的四个手指进行操作

使能器按钮分为两档，在手动状态下第一档
按下去，机器人将处于电动机开启状态

第二档按下去以后，机器人就会处于
防护装置停止状态



查看ABB机器人常用信息与事件日志

可以通过示教器画面上的状态栏进行ABB机
器人常用信息的查看。

A    机器人的状态（手动、全速手动和自动）
B    机器人的系统信息
C    机器人电动机状态
D   机器人程序运行状态
E    当前机器人或外轴的使用状态



单击窗口上面的状态栏，就可以查看机器人的事件日志



ABB机器人数据的备份和恢复

        定期对ABB机器人的数据进行备份，是保证ABB机器人正常

工作的良好习惯。

         ABB机器人数据备份的对象是所有正在系统内存运行的

RAPID程序和系统参数。当机器人系统出现错乱或者重新安装新系

统以后，可以通过备份快速地把机器人恢复到备份时的状态。



(1)对ABB机器人数据进行备份的操作





(2)对ABB机器人数据进行恢复的操作



        在进行恢复时，要注意的是，备份数据是具有唯一性的，不能将一台机
器人的备份恢复到另一台机器人中去，这样做的话，会造成系统故障。
        但是，也常会将程序和I/O的定义做成通用的，方便批量生产时使用。这
时，可以通过分别单独导入程序和EIO文件来解决实际的需要。



(3)单独导入程序的操作



(4)单独导入EIO文件的操作






